Tatbena 5.2 Cnenndukanyja npenmera

Cryaujcku nmporpam/CTyIujcKu mporpamu : I1oJbonpuBpeiHa TEXHHKA M HHHOPMAIMOHH CUCTEMU

Hasus npeamera: Ipenusna nossonpuspena - Precision agriculture

HacraBuuk (Mwme, cpesbe ciioBo, npesume): ap Mapko Muaan Koctuh, nouent

Cratyc npeamera: H300pHU

Bpoj ECIIB: 6

YcaoB:-

b npeqmera [la ce cTyaeHTH ocioco0e 3a MIPUMEHY TEXHUYKO-TEXHOJIOIIKY HAIPEJIHUX CHUCTEMA KOje
MIpeLr3Ha N0JbONPUBPEA T0IPa3yMeBa.

Hcxon npeamera Cryznentu he Outu ocriocobsbeHu aa paje ca ypehajuma u nporpaMcKuM nakeTuma Koju ce
KOPHUCTE Y IPELN3HOj OJBOIIJLOIPUBPEIHO] IPOU3BOIKBY BUBCKHX KyiTypa. bihe oOyuenu 3a pan ca
CEH30pCKUM ypehajuMa 3a MPOKCHMAIHY IeTeKIHjy 3eMJBHIIHUX NTapaMeTapa, 3a paj y IpOorpaMCcKUM MaKeTHMa
3a 00pajy reonpoOCTOPHUX M0IaTaKa U BU3YEIH3aLHjy M TyMauemhe pe3yJiTara.

Cagpaxaj nmpeamera

Teopujcka nacmasa CtyneHTH he ce yrno3HaTH ca OCHOBHUM €JEMEHTHUMa KOjU Ce IPUMERY]y Y MPEeL3HOj
MOJBOTPUBPEIHO]j TIPOM3BOABH K0 LITO Cy CHcTeM riobanuor nozunuonupama (I'TIC, THCC), ypehajuma 3a
CHUMam¢ IIPHHOCA, CTPATerHjoM U HAaYMHOM Y30PKOBamba 3¢MJBHIITA, JaJbHHCKOM AETEKIHjOM, CHCTEMIMa
MIPOKCHUMAITHE JIETEKITHje, yoTpeboM reorpadceko-unpopmarnronor cuctema ([MC) y mpocTOpHOM MOIETOBAbY
mapamerapa U CHCTeMHMa 3a MPOMeHJbHBY arutukaiujy (BPA). Ocum momenyror, ymo3nahe ce ca cucteMuMa 3a
npalierbe 1 TaJbUHCKY KOHTPOJTY pajia MalllkHa y TI0Jby MpUMeHOM Tenematuke. Ctyaenty hie ce o0yuyaBaTu na
pazne y oarosapajyhuM nmporpaMcKiM ITakeTUMa 3a aHAJIN3Y U TeHepucamke Mara IPHHOCA, KapaKTePUCTHKA
3eMJBHIITA, IABAE MPETIOPYKA 3a PElICBakbE Y3pOoKa BapHjallija Ha Mapliei, 38 pa3BHjambe CTpaTeruje
IIoTIpaBJbarkba OMIITET CTamba Ha MapIey Kao U MPOLeHy eKOHOMCKE ONPaBIaHOCTH NpUMEHe oapeleHe
TEXHOJIOTHj€.

Ipaxmuuna nacmasa: TlpuMeHa pacmonoKUBUX CEH30pCKUX ypehaja y mospy. [Ipukyrbambe noaaraka mo
MIPUHIUITIMA MIpeLH3He MoJbonpuBpene. CBlanaBamke TEXHUKE aKBU3HIMje M 00paze moxaraka. OOpajga curHana
MIPUMEHOM TEXHHKE HHTepIoNaluje u Gunrpamuje. BaprorpaMmcko MojenoBame, o1adupame MeTo1a
HHTEpIIoJIaNKje MofaTaka, YHaKpCcHa Kopesaluja Mojela, Kpenpame TeMaTCKUX Kapara.
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Bpoj yacoBa axkTuBHe HacraBe: 4 ‘ Teopujcka HacTaBa: 2 | IpakTuuna HacTaBa: 2

Meroae u3Bolera HacTaBe YCMeHa IpeiaBama y3 IPUMEHY CaBpEMEHE ONpeMe 3a BU3YCIIHH IIPUKA3 U
cumyanujy. [IpaktrdHe BexxOe Ha MallIMHAMA Ca JIEMOHCTPAIIMOHUM MPUKA30M y JT1a00paTOPUjCKUM U MOJECKUM
yCIOBHMa

OueHa 3Hamba (MakcuMaaHu 0poj noena 100)

IIpenucnutHe 06aBe3e IoeHa 3aBpLIHU UCOIUT IoeHa
AKTHBHOCT Y TOKY Ipe/iaBamba 5 | nucMeHH ucIuT

TIpaKTH4YHa HAacTaBa 5 | ycMeHHu ucnur 6C
KOJIOKBH]YM-U 15

CEeMHUHAp-U 15






