Tabena 5.2 Cnermmdukanuja mpeaMera

Cryaujcku mporpam/cTyaujcku nporpamu : [lpernusna nojeonpuspena — Precision agriculture

Bpcra u HUBO cTyauja: Mactep akageMcKe CTyauje, APYTH HUBO

Ha3uB npeamera: [lpumMeHa ceH30pa y nex0JI0ruju

HacraBuuk (Mwme, cpeame cnoBo, npezume): ap Baagumup U hupuh, noueHt
Capagnuk (Mme, cpenme cioBo, npesume): Ap Baagumup U. hupuh, nouent

Craryc npeaMera: M300pHH

bpoj ECIIB: 5

Vcnos: ///

Iub npeamera

VYBoheme oBOr mpeaMeTa MMa 3a MU Ja YMO3HAa CTYAEHTE Ca CaBPEMEHHM M e()eKTHBHUM MpPUHLIUINAMA MpPUMEHE
CeH30pa y HaylH O 3eMJbuITy. CTpy4YHO-aIUIMKATHBHU JE0 MpeIMeTa MMa 3a HuJb OCrocoOJbaBame CTyAeHaTa 3a
kopumheme mojaTaka MOOHMjEHHX OYMTABambEM ca ITOjeJMHUX CEH30pa M Ha OCHOBY Tora ojpehuBame mpocTtopHe
BapHjaOMIIHOCTH OCOOMHA 3eMibMIlTa. Ha Taj HaYMH CTYICHTH CTUYY OCHOBY Jia Ha 0a3M 3eMJBHUINTA ONTHUMH3Y]Y
arpotexHuuke onepaundje W mosehajy e(eKTHBHOCT y OHJbHO] HPOM3BOAKU Tj. Ja NPHUMEHE KOHLENT Mperu3He
nmosponpuBpeie. OBaKBUM YUYHHKOM OCITOCOOMIIM OM ce KaapoBW, KOju OW MOTJIH Ja 1ajy BEITHUKH IAOIPHUHOC Pa3BOjy
untepHeta ctBapu (IoT) y noMeHny arpoHomuje.

Hcxon mpeamera

Crynent he ctehn ocHOBHA 3Hama 0 MoryhHOCTHMA KopHIThema TaJbHHCKOT (remote) u Oiuckor (proximal) ountaBama
ocoOWHa 3eMJBHINTA IMyTeM ceH3opa. buhie ocrnocoOsbeH na MpUMEHH MoJaTKe NT0OHjeHe CEH30PCKUM OYHTaBAmbHMa Y
MPOCTOPY M BPEMEHYy, Kako y Hayld O 3eMJBHINTY, Tako M y OWJbHOj mpou3BojimH. Takohe, Ouhe oOyueH na
CTATUCTHUYKUM aJaTHMa IOBE3yje CEH30pHMa OYHTAHE BPETHOCTH ca OCOOMHAMa 3eMJBHINTA W HA Ta] HAYMH 3HAYAjHO
JONprHECe Y Pa3BOjy M UMILIEMEHTALUj! TpelU3HE MOJbOIPUBPEE Y HallleM OKpyxkemwy. [loceban mcxo npeacTaBiba
0CIIocO0JFEHOCT CTYINEHTAa Ja Ha OCHOBY HHTEpIpeTaundje pesyiTara JOOMjeHHMX OYWTaBamMMa CEH30pa Ipyxka
KOHCYJITAHTCKE yCIyre y mosbonpuBpean. OUnuraBame cEH30pUMa INpyxa HH(opManuje 0 3eMIBHINTY Y Pa3THIUTHM
MPOCTOPHUM CKajama, IITO MOMaxe Ja ce 00Jbe pasyMe MOTEHIMjal 3eMJBHUINTA 3a 3aJ0BOJbCH-E MOTpeda 3a XpaHOM,
BJIAKHMMA, aJaNTallljy Ha KIMMATCKE IPOMEHE U KBAJIMTET )KUBOTHE CPEIMHE.

Canp:kaj npeqmeTa

Teopujcka nacmasa

3Havaj] 3emipHMINTAa 3a ToJbompuBpeny. OcoOnHe 3eMJbHINTA. THIIOBH 3eMJBHMINTA. BpcTe ceH3opa 3a 3eMJBHINTE.
JlasbnHCKO M OJMCKO OYHMTaBame 0COOMHA 3eMJBHUINTA CEH30pUMa. MOHUTOPHHT 3eMJBUIITA CeH30puMa. BapujabuimHocT
3eMJBHINTA Y TIPOCTOPY. 30HUPAhEe 3eMJBHINTA. [IpUMEHa ceH3opa y MEeMOJOTHjU U TOJLONPUBpeH. IHTEpHET CTBapH
(IoT) y noMeHy TeI0JIOTHj€ U TTOJHOIPUBPE]IE.

Ipaxmuuna nacmaea:

[TpakTuyan pan ca moganyuMa T00HjeHUM CEH30pHUMA UITH CAMUM OYMTaBameM ca ceHzopa. O0paia 1oOujeHHUX mojaTaka
CTaTUCTUYKUM anatuMma. [IpojekToBame OYHMTaBama ca CEH30pa y TpOCTOpy U oxapehuBame BapHjaOHIHOCTH
semspnmiTa. OnpehuBarmbe MEHAIMEHT 30HA W pacrnopeqa y3opkoBama. dopmmupame Mana IuiogHocTH. CamMOCTallHO
pelaBame KOHKPETHHX IpobieMa (ctyauja ciy4daja). CeMHHAPCKH paj.
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Bpoj yacoBa akTHBHe HacTaBe Ocranu 4acoBu
[IpenaBama: Bexoe: Hpyru obmmmm Crynujcku HCTpaKUBAdYKH
30 30 HAacTaBe: pax:

Metoae uzsohema HacTaBe
Teopujcka HacTaBa IyTeM IIpeIaBama | BHICO TIPE3CHTAIH]a a TpaKTHYHA HacTaBa MPEKo pajaa Ha padyHapy WIH Ha
TEpEHY.

Ouena 3Hama (MakcumaJjnu 6poj noena 100)

IIpenucnuTHe 00aBe3e noeHa 3aBpIIHA UCITUT noexa

AKTHBHOCT y TOKY IIPE/laBatba 10 | nMCMEHHU UCTIUT 20

NpaKkTUYHA HACTaBa 20 | ycMeHu uent 30
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